PITCH DECK

OLTRIS

[1 livello intelligente che permette ai robot di
adattarsi al mondo reale.

Al - Robotica Adattiva - Automazione



| 01 — PROBLEMA |

La robotica oggi e troppo rigida.
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La conseguenza

Molte aziende hanno problemi automatizzabili, ma la robotica attuale
é troppo complessa da adattare a nuovi scenari.



02 — SOLUZIONE

Non costruiamo robot.
Costruiamo l'intelligenza che li rende

adattivi.

Percepire Interpretare

Ambienti diversi Dati in tempo reale

Decidere Adattarsi

Missioni autonome Situazioni variabili

Il valore non é nell'nardware in sé, ma nello strato intelligente che lo rende adattivo.



03 — COME FUNZIONA

Dal dato all'azione autonoma.

SEmn

\

PERCEPIRE

Telecamere, LiDAR e
sensori raccolgono
dati

r

J

CAPIRE

Al analizza ambiente,
anomalie e
condizioni

Un ciclo continuo che trasforma dati grezzi in decisioni operative autonome.

AGIRE

Missioni autonome,
monitoraggio e
interventi




04 — PRIMO MERCATO

Partire dagli ambienti dove l'automazione
crea piu valore.

Il risultato perle aziende

i~
e Riduzione dei rischi per gli operatori

Mon.]tor.agglo !spezwne * Aumento dell'efficienza operativa
impianti infrastrutture
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Ambienti pericolosi Raccolta dati
continua

e Dati continui dal mondo fisico



05 — PERCHE ORA

Tre tecnologie stanno convergendo.

©

Al Generativa Robotica Open Fabbricazione Digitale
I modelli di Al permettono alle Robot, sensori e piattaforme La produzione personalizzata
macchine di interpretare ambienti diventano sempre piu accessibili, accelera lo sviluppo di soluzioni
complessi e supportare decisioni modulari e standardizzati. robotiche piu rapide e flessibili.

autonome.



06 — APPRENDIMENTO

Ogni missione migliora la piattaforma

4 ) ( )
Ambienti Strateqgie
Contesti operativi Azioni operative
analizzati efficaci
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Configurazio
Problemi ni
Criticita Settaggi adattivi
identificate riutilizzabili
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Ogni missione genera dati, esperienza e conoscenza operativa. Nel tempo, la piattaforma si adatta piu velocemente a nuovi scenari.



07 — VANTAGGIO COMPETITIVO

Costruire conoscenza del mondo fisico

Produttori tradizionali OLTRIS
Robot sviluppati per applicazioni specifiche. Piattaforma che apprende da missioni, ambienti e dati
diversi.
Missioni Ambienti DE1
Ogni utilizzo aggiunge esperienza Nuovi contesti ampliano la capacita Ogni segnale migliora decisioni e
operativa. di adattamento. autonomia.

Un vantaggio competitivo che cresce progressivamente nel tempo.



08 — BUSINESS MODEL

Una piattaforma scalabile, costruita per crescere

Fase 1

1 o .
Progetti pilota industriali

5 Fase 2
Licenza software OLTRIS
Fase 3

3 . .
Integrazione multi-hardware
Fase 4

4

Piattaforma scalabile per nuovi casi d'uso

Il percorso parte da integrazioni concrete e costruisce una piattaforma software sempre piu scalabile.



09 — VISIONE FUTURA

VVerso una robotica piu adattiva

Ogaqi Domani

Un robot = un compito programmato L'utente descrive un problema. OLTRIS analizza ambiente,
obiettivo e vincoli e suggerisce la configurazione robotica
piu adatta.

La prossima generazione di robot non sara definita solo dall'hardware, ma dall'intelligenza che permette loro di
comprendere e adattarsi al mondo reale.



10 — CHIUSURA

OLTRIS

I1 livello intelligente per una
robotica adattiva.

Non costruiamo robot per problemi specifici.
Costruiamo l'intelligenza che permette ai robot di risolvere problemi specifici.



